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Tie Distance
وقطهندوبینابعادیمشخصاتبخواهدعلتیهربهبردارنقشهکهشودمیاستفادهزمانیبرنامهایناز

.نمایدگیریاندازهرااستقرارایستگاهازخارج

Leica – TS09Leica – TS06Leica – TS02

***ESTANDARD

در توتال استیشن لایکا Tie Distanceچارت نصب بودن 
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TieگزینهوکردهبازراهابرنامهدومصفحهPageدکمهباوشدهمنوواردبایدگزینهاینبهورودبرای
Distanceکنیمانتخابرا.
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راگاهدستوکردهمعرفیرااستقرارایستگاهابتدابایدهابرنامهیهمهمانندگزینهاینبهورودازپس

.نماییمتوجیه
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Setقسمت،گزینهایندرگزینهاولین Jobاست.

.فشاریممیراF1کلیدگزینهاینبهورودبرای

Job:اشتبردنقاطدستگاهکهاستکارناممعنیبه

.کندمیذخیرهفایلآندرراشده

Operator:کارکهشخصینامماازدستگاه

.خواهدمیرامیدهدانجامرابرداشت

DateوTime:کهاستکارانجامتاریخوزمان

.میکندتنظیمخودکاربطوردستگاه
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انتخاب کرد،در غیر اینصورت Jobاز قبل تنظیم شده باشد می توان آن را از قسمتJobدر صورتی که 

.جدید ایجاد کردJobیک Newباید برای برداشت جدید با گزینه 
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Job:نام کار جدید را وارد کنید.

Operator:ام نام شخصی که کار برداشت را انج

.می دهد

Remark 1: 1اطلاعات اضافه

Remark 2: 2اطلاعات اضافه

Date وTime: معمول دستگاه تنظیم خواهد طبق

.کرد

یا همان F4حال پس از انجام این مراحل گزینه 

Okرا انتخاب نمایید
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.حال نوبت به تنظیمات مربوط به ایستگاه است

به قسمت تنظیمات ایستگاه F2و با زدن کلید بازمیگردیم Tie Distanceبه صفحه Okپس از زدن کلید 

.هدایت میشویم
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.خواهدمیماازرااستقرارایستگاهنامدستگاهقسمتایندر

Find & List:اربردکزمانیولیکردپیدانقاطمیانازرااستقرارایستگاهنامتوانمیهاگزینهاینبا

.باشیمکردهبرداشتقبلارانظرموردنقطهمختصاتکهدارد

Listگزینهدوتفاوت & Find:باFindبالیوکردجستجورانقطهنامبایدListداخلازتوانمی

.کردمعرفیرانقاط،نقطهلیست

ENH:نقطهمختصاتکردنواردبرایگزینهاین

استدستیبصورت

نقاطکردنواردتوضیحبهفقطقسمتایندر

پردازیممیدستیبصورت
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. پس از انتخاب گزینه سوم یعنی وارد کردن نقاط به صورت دستی به صفحه زیر می رسیم

East: به معنی شرق و یا همانX است که باید

.بصورت دستی وارد شود

North: به معنی شمال و یا همانY است که باید

.بصورت دستی وارد شود

Height:د به معنی ارتفاع است که طبق معمول بای

.بصورت دستی وارد شود

اع پس از انجام این تنظیمات به صفحه ی ارتف

دستگاه هدایت می شویم
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.ماییمدر این صفحه باید ارتفاع تارهای رتیکول دوربین را نسبت به سطح زمین به دستگاه معرفی ن
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برای معرفی ایستگاه دوم به دوربین کاربرد دارد که بصورت زیرSet Orientationگزینه سوم 

.انجام می شود
در این قسمت برای معرفی ایستگاه دوم دو راه داریم 

.I معرفی ایستگاه با ازیموت ایستگاه دوم(F1)

.II معرفی ایستگاه با مختصاتUTM نقطه دوم(F2)
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.Iمعرفی ایستگاه با ازیموت ایستگاه دوم(F1 ):

Bearing: معرفی ژیزمان یا همان آزیموت نقطه که

در اکثر پروژه ها برای شروع این ازیموت را به 

جهت شمال منطقه توجیه می نمایند

Hr:معرفی ارتفاع تارگت یا منشور را از ما می خواهد.

BS ID:تگاه در این قسمت باید نام نقطه ای که داریم ایس

ی کنیمرا نسبت به آن توجیه می کنیم را به دستگاه معرف

و Allینه پس از انجام این مراحل باید به دوربین نشانه روی کرده و دستور اندازه گیری را با یکی از دو گز

Recبه دستگاه بدهیم.

.خواهیم شدبازگردانده Tie Distanceبعد از کار اندازه گیری به منوی 
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:(F2)دومنقطهUTMمختصاتباایستگاهمعرفی
واهیمخمیکهاینقطهنامابتدادستگاهتوجیهایندر

.خواهدمیماازراشودتوجیهدستگاهآنبهنسبت

خواهیممیتازهرابرداشتکاراگرکاراینبرای

نقطهمختصاتENHگزینهبابایدپسکنیمشروع

.کنیممعرفیدستگاهبهرادوم

بهمجبورودادیممیانجامرابرداشتکارقبلااگر

میاربکروشهردوباشیمشدهایستگاهمکانتغییر

یادومنقطهListگزینهباکهاستبهترولیآید

.کنیممعرفیدستگاهبهراتوجیهینقطه
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:ENHگزینهباایستگاهمعرفی

واردیعنیشویممیENHبخشواردF2کلیدزدنبا

.دستیبصورتایستگاهمختصاتکردن

قبلاکههمانطورقسمتایندر

بمختصاونقطهمامشدهگفته

دستگاهبهرانظرموردنقطه

کنیممیمعرفی

صفحهبهOkگزینهانتخاببا

هدایتنقطهاطلاعاتتاییدی

شویممی

15

Tie Distance



در اینجا اطلاعات نقطه را به ما نشان می دهد به 

نقطه ی مورد نظر نشانه روی می کنیم و با زدن 

ان را اندازه گیری و تایید می کنیمRecگزینه 

.هدایت میشویمTie Distanceپس از تایید به صفحه ی 
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هاگزینهتمامیکهکردمشاهدهتوانمیاینجادر

عملیاتیانجاممنظوربهخاصعلامتیدارای

استمخصوص

.می شویمTie Distanceوارد مرحله ی F4حال با انتخاب گزینه 
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در این قسمت به دو روش می توان اطلاعات دو 

.  نقطه را بدست آورد

.I روش پلیگون(Polygon  )

.II روش شعاعی(Radial)

Tie Distance
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Polygon
بایدوهشدبازروبروصفحهگزینهاینانتخاببا

کاریناکهکنیممعرفیرانقطهاولیندستگاهبه

مختصاتیاودادهانجامگیریاندازهبایارا

.کردهوارددستیصورتبهرانقطه

Tie Distance
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ریفتعرادومنقطهبایداولنقطهمعرفیازپس

جاماناولنقطهمعرفیمانندراکاراینکهکرده

دهیممی

Tie Distance
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:ازعبارتندکهکنیممیمشاهدهرانقطهدواطلاعاتنقطهدومعرفیازمرحله،پسایندر

Point 1:شماره اولین نقطه معرفی شده

Point 2:شماره دومین نقطه معرفی شده

Grid:شیب درصد دو نقطه

اختلاف فاصله مایل دو نقطه:∆

نقطهدوارتفاعاختلاف:∆

نقطهدوافقفاصلهاختلاف:∆

Bearing: 2به 1ژیزمان نقطه

NewPt2:با انتخاب این گزینه دستگاه آماده دریافت اطلاعات نقاط بعدی پلیگون است.
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Radial
دشومیمعرفیکهاینقطهاولینروشایندر

وشودمیگرفتهنظردرمبدانقطهعنوانبه

میگیریاندازهمبدانقطهبهنسبتنقاطبقیه

.گردند
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دوربینبهرااولنقطهاطلاعاتاینجادر

بهطنقامعرفیمانندکاراینوکنیممیمعرفی

.گیردمیانجاماولروش

Tie Distance
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یمعرفدوربینبهرادومنقطهاطلاعاتاینجادر

شروبهنقاطمعرفیمانندکاراینوکنیممی

.گیردمیانجاماول

Tie Distance
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:ازعبارتندکهکنیممیمشاهدهرانقطهدواطلاعاتنقطهدومعرفیازمرحله،پسایندر

Point 1:شماره اولین نقطه معرفی شده

Point 2:شماره دومین نقطه معرفی شده

Grid:شیب درصد دو نقطه

اختلاف فاصله مایل دو نقطه:∆

نقطهدوارتفاعاختلاف:∆

نقطهدوافقفاصلهاختلاف:∆

Bearing: 2به 1ژیزمان نقطه

NewPt2: ستا( نقطه سوم نسبت به اول)با انتخاب این گزینه دستگاه آماده دریافت اطلاعات نقاط بعدی.
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